Horst Miller Linear Beschrankter Automat
Informatik 3

LBA=(Z,5T,58,sE[])

Turingband
Uq| .- | Uy Vi | ]

(endliche) Zustandsmenge Z

Band-Alphabet I'; uy,...,us, Vi,...;Vy . &, [, ]
Anfangszustand s [1Z; Endzustandsmenge E [1Z
Linkes Rand-Symbol [ [T

Rechtes Rand-Symbol | [T

Schrittrelation | :
wie bel einer nichtdeterministischen Turingmaschine, jedoch mit
Randrespektierung:
(z,b,n)D (z,[) - b=[0OrO0{R,N}
(z,b,r)Dd (z,]) - b=]0r0O{L,N}

Akzeptierte Sprache: (Z [T -{[,]})
L(LBA) ={w [E "|0OuvT YOelE s[w] uev}
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Horst Miller LBA furL ={a"b"c" |n> 0}

Informatik 3

Linear beschrankter Automat fur L = {a" b" c" | n> 0}

b"/R
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